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以下, M を位相空間, n ∈ Z≥0 とする. また LC(M ;Rn) を M の n 次元局所座標系全体の集合とする.

問 1. (O,U,u), (O′, V,v) ∈ LC(M ;Rn) とする. (O,U,u) から (O′, V,v) への座標変換

τuv : u(O ∩O′) → v(O ∩O′)

の定義を述べよ.

問 2. A0 ⊂ LC(M ;Rn) が M の C∞-atlas であることの定義を述べよ.
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